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1. DANE OGOLNE

1.1 Nazwa zamoOwienia
Przebudowa pomieszczen szpitalnych na potrzeby pracowni rezonansu magnetycznego i
tomografii komputerowej wraz z pomieszczeniami towarzyszacymi zlokalizowanych w
segmencie H budynku giéwnego Szpitala USK nr 1 PUM.

1.2 Przedmiot opracowania
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa warunki wykonania i odbioru wszystkich robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji BMS dla przebudowy pomieszczen szpitalnych
wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Podstawa opracowania

1.

4.
5.

6.

10.

11.

12.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 2 wrzes$nia 2004r. w sprawie szczegotowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. Nr 202

z dn. 16.09.2004r.);

. Rozporzadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego 1 Rady z dn. 5 listopada

2002r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) (Dz.U. WE L 340
z dn. 16.12.2002r. z p6zniejszymi zmianami);

. Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r. — Prawo Zamowien Publicznych Dz.U. Nr 19. poz.177

z p6zniejszymi zmianami ogltoszonymi w Dz.U. Nr 96 z 2004r. poz. 959, Nr 116
poz. 1207 i Nr 145 poz. 1537);

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — prawo budowlane (Dz.U. nr 89, poz. 414 z pézn. zm.).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. nr 74, poz. 676 z pdzn. Zm.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz.U. nr

138, poz. 1555).

. Zarzadzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spolecznej z dnia 12 marca 1996r. w

sprawie dopuszczalnych stezen czynnikow szkodliwych dla zdrowia
wydzielanych przez materiaty budowlane, urzadzenia i elementy wyposazenia
w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi (M.P. nr 19, poz. 231).

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24 lipca

1998r. w sprawie wykazu wyrobdéw budowlanych nie majacych istotnego
wplywu na spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i
stosowanych wedtug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. nr 99, poz. 637).

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia

5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz

jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U. nr 107, poz. 679, 1z
2002r. Dz.U. nr 8, poz. 71).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 31 lipca
1998 r. w sprawie oceny systemow zgodnos$ci, wzoru deklaracji zgodnosci

oraz sposobu oznakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu 1
powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U 1113, poz. 728).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz.U. Nr 47 z dnia 19 marca 2003 r., poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r.
w sprawie rodzajow obiektow budowlanych, przy ktorych realizacji wymagane jest
ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego (MP nr 2/95, poz. 28 z p6zn. zm.)



13. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16czerwca 2003 .
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz.U. nr 121, poz.1138).
14. Warunki techniczne wykonywania i odbioru robot budowlano-montazowych — Ministerstwo
Gospodarki przestrzennej i Budownictwa; Instytut Techniki Budowlanej — Warszawa 1989
- tom I-IV;
15. Projekt techniczny instalacji BMS dla PRZEBUDOWA POMIESZCZEN SZPITALNYCH
DLA POTRZEB PRACOWNI REZONANSU MAGNETYCZNEGO WRAZ Z
POMIESZCZENIEMI TOWARZYSZACYMI ZLOKALIZOWANYCH W SEGMENCIE H
BUDYNKU GEOWNEGO SZPITALA USK NR 1 PUM
w Szczecinie przy ul. Unii Lubelskiej 1 na dzialce o nr geodezyjnym 91 w obrgbie 2061.

2 Zakres robot
Roboty stanowigce przedmiot przetargu nalezy wykona¢ zgodnie z zalozeniami
i parametrami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) oraz zgodnie
z kompletem rysunkéw dokumentacji budowlanej i wykonawczej oraz opisow technicznych.
W sktad robot wchodza wszystkie prace towarzyszace, uzupetniajace oraz tymczasowe
zwigzane z pracami podstawowymi oraz wszystkie §wiadczenia niezbg¢dne dla pelnego
i prawidlowego ukonczenia robot. Koszty robdt towarzyszacych, uzupetniajacych oraz
tymczasowych ponosi wykonawca, koszty te powinny by¢ uwzglednione w cenie
kontraktowe;.
Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z regutami sztuki budowlane;j.
Zaleca sig, aby wykonawca na etapie sporzadzania oferty cenowej dokonat wizji
lokalnej szpitala oraz zapoznal si¢ ze stanem istniejgcym oraz warunkami ogoélnymi w zakresie
infrastruktury technicznej szpitala, zwlaszcza infrastruktury istniejacego systemu gazow
medycznych, jak 1 szczegdbtowymi warunkami w odniesieniu do zakresu robot objetych
projektem. Zapoznanie si¢ ze stanem istniejagcym systemu gazéw medycznych w zakresie
wytwarzania, magazynowania i rozpre¢zania oraz przesytania do wewnetrznych instalacji
w poszczegbdlnych budynkach oraz warunkami pozwoli wykonawcy zoptymalizowa¢ warunki
oferty zar6wno w stosunku do rozwigzan projektowych jak i realnych warunkéw w jakich
bedzie zachodzita koniecznosci realizacji robot.
Taka forma postgpowania na etapie sporzadzania oferty pozwoli wykonawcy
unikng¢ wielu probleméw na etapie realizacji robot 1 przygotowanie harmonogramu
prowadzenia robot w sposob jak najmniej ucigzliwy dla funkcjonowania szpitala.
Sporzadzajac oferte nalezy pamigtac, iz roboty prowadzone bedg w warunkach ciggtego
funkcjonowania szpitala, gdzie bezpieczenstwo funkcjonowania szpitala oraz pacjentdw
przebywajacych na terenie szpitala jest warunkiem bezwzglednym.
Zakres prac obejmuje wykonanie nastgpujacych elementéw robot.
(wymieniony spis jest jedynie przyblizonym okre$leniem zakresu prac; wykonawca

w ofercie powinien uja¢ wszystkie potrzebne elementy instalacji zewnetrznych 1 wewnetrznych

oraz konieczny zakres do wykonania dla wlasciwego funkcjonowania).
Roboty instalacyjne obejmujg:

- RE 1 Montaz koryt i drabin kablowych,

- RE 2 Ulozenie kabli 1 przewodow sterowniczych,

- RE 3 Pomiary pomontazowe,

- RE 4 Montaz elementow BMS w rozdzielnicach branzy elektryczne;,

- RE 5 Programowanie, tworzenie wizualizacji,

- RE 6 Uruchomienie,

3. Informacje o terenie budowy



3.1 Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz zgodnos¢ wykonania
z dokumentacjg projektowa 1 przetargowa, zaleceniami nadzoru inwestorskiego,
obowigzujacymi normami warunkami technicznymi wykonania robdt budowlano-montazowych
oraz sztukg budowlana. Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robot przedstawi
do zatwierdzenia Zamawiajacemu Plan Zapewnienia Jakosci (PZJ).

3.2 Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentacje¢ projektowa i komplet ST.
Przed rozpoczeciem robot wykonawca jest zobowigzany do pisemnego powiadomienia
wszystkie zainteresowane strony o terminie rozpoczecia prac oraz przewidywanym terminie
zakonczenia. Wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem tych wymagan nie podlegaja odrgbnej
zaplacie i winny by¢ uwzglednione w cenie umowne;.

3.3 Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywat tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W sposoOb uzgodniony z nadzorem inwestorskim oraz przez umieszczenie w miejscach
1 ilosciach okreslonych przez nadzér inwestorski, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot. Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowiazany
zorganizowac zaplecze przestrzegajac obowigzujacych przepisOw prawa, szczegolne w zakresie
BHP, zabezpieczen p-poz, wymogdw Panstwowej Inspekcji Pracy 1 Panstwowego Inspektora
Sanitarnego. Zaplecze Wykonawcy winno spetnia¢ wszelkie wymagania w zakresie sanitarnym,
technicznym, gospodarczym, administracyjnym itp.
Jako zaplecze Wykonawcy kwalifikuje si¢ takze zaplecze magazynowania materiatow
1 urzadzen.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sig,
ze jest wiaczony w ceng umowng.

4. Ochrona srodowiska
Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
Wiascicielem odpadow jest wykonawca robot — stosownie do Ustawy o odpadach
(Dz. U. 2013 r. poz. 21 — tekst jednolity z pézn. zm.) i Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska
z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. z 2014 r. poz. 1923).
W okresie trwania budowy 1 wykafczania robot, Wykonawca bedzie utrzymywat teren
budowy w stanie uporzagdkowanym, podejmowal wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie 1 wokoét terenu budowy oraz bedzie unikal uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0sob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na lokalizacje baz,
warsztatow, magazynow, sktadowisk i1 drog dojazdowych, srodki ostroznosci



1 zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami oraz

mozliwos$cig powstania pozaru.

Wykonawca ma obowiazek przedtozy¢ w miejscowym Wydziale Ochrony Srodowiska
informacje o wytwarzanych odpadach oraz o sposobie ich zagospodarowania z przestaniem
informacji do zamawiajacego.

Szczegolnie jest odpowiedzialny za postgpowanie z odpadami zgodnie z ustawg

o odpadach.

5. Warunki bezpieczenstwa pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i1 higieny pracy, a szczegdlnie zadba, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Odziez robocza stosowana podczas wykonywania rob6t bedzie miata dobrze
widoczny znak firmowy Wykonawcy.
Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglgdnione w cenie umowne;.
Przy wprowadzeniu na budowg¢ Wykonawca winien przedtozy¢ oswiadczenie
kierownika budowy stwierdzajace sporzadzenie planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz przyjecie obowigzku kierowania budowy (robotami budowlano-instalacyjnymi),
a takze zaswiadczenie, o ktorym mowa w art. 12 ust. 7 prawa budowlanego.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowac i1 przeprowadzi¢ roboty w sposob
bezpieczny niestwarzajacy zagrozenia dla osob przebywajacych na terenie szpitala.
Szczegodlnie odpowiedzialny jest za:
— sporzadzenie, przed rozpoczeciem robot, planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (art. 21a ust. 3 prawa budowlanego), tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(art. 45 ust 4 prawa budowlanego). Jeden egzemplarz planu bioz nalezy przekazac¢
Zamawiajacemu.
— prowadzenie robot rozbidrkowych zgodnie z wymogami Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i1 higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych z dnia: 06.02.2003 (Dz. U. nr 03/47 poz. 401).

5.1 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej 1 utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

6. Wymagania dotyczace urzadzen i materialow budowlanych
Do budowy instalacji BMS nalezy stosowa¢ wyroby wprowadzone do obrotu zgodnie z
wymogami Ustawy z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2016 r. poz. 1570 —
tekst jednolity) 1 by¢ oznakowane oznakowaniem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie
z art. 5 w/w ustawy.
Przed rozpoczeciem prac montazowych na budowie nalezy sprawdzi¢ dostarczone materiaty



1 wyeliminowa¢ ewentualne elementy uszkodzone lub nieodpowiadajgce wymaganiom.
Wszystkie materialy budowlane oraz wbudowane urzadzenia musza posiadac:
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa
- aprobaty techniczne
- certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodnosci
Kluczowe urzadzenia systemu powinny spetnia¢ ponizsze wymagania:
a) Serwer Automatyki budynku- sprzetowy serwer natywnie integrujacy wiele magistral
komunikacyjnych, w pelni kompatybilny z istniejacym w Szpitalu systemem BMS.
Wymagania dla serwera:
- port 1 Ethernet (BACnet IP, Modbus TCP) - port 2 Ethernet
- port A RS-485 (BACnet MS/TP lub Modbus RTU)
- port serwisowy USB, port hosta USB
- zintegrowane wejscia/wyjscia uniwersalne szt.20, wyjscia cyfrowe szt.8
- obstuga sieci bezprzewodowej Zigbee
- bezposrednia obstuga otwartych protokotow budynkowych BACnet, oraz Modbus.
- obstuga ustug sieciowych SOAP i REST,
- obstuga protokotu IoT MQTT
- opcjonalna zewnetrzna baza rejestracji TimescaleDB oparta na systemie PostgreSQL.
- Pamige¢ eMMC na dane i kopie zapasowe 4 GB pamigci eMMC.

Rejestracja danych / historii

W pelni zintegrowana rejestracja danych udostepnia wygodny mechanizm analizy danych w czasie
rzeczywistym (online) oraz danych historycznych (offline). Rejestracja utatwia monitorowanie i
optymalizacj¢ pracy instalacji.

Zarzadzanie alarmami

Jedna z najwazniejszych wlasciwos$ci systemu automatyki i zarzadzania budynkiem jest zdolnosci
automatycznego generowania alarmow w przypadku wystgpienia awarii. Sytuacja taka moze
wystapi¢ w monitorowanej instalacji lub bezposrednio w samym sterowniku. Zarzadzanie alarmami
(generowanie, prezentacja i obstuga) musi by¢ proste 1 efektywne na wszystkich poziomach
systemu. System powinien obstugiwa¢ co najmniej nastgpujace typy alarmow:

*Alarmy proste (nie wymagaja zadnej akcji operatora)

*Alarmy podstawowe (wymagaja potwierdzenia)

*Alarmy rozszerzone (wymagaja potwierdzenia i kasowania)

Prawa doste¢pu

Prawa dostgpu sg uzywane do filtrowania informacji dotyczacych indywidualnych uzytkownikow
zatrudnionych przy zarzadzaniu instalacja. Operator zajmujacy si¢ codzienng obstugg instalacji 1
inzynier serwisowy, posiadaja dostep do informacji tylko niezbednych dla kazdego z nich. Roznica
dotyczy rowniez dostepu tylko do czytania 1 do nadpisywania. Pewni uzytkownicy mogg tylko
odczytywac parametry, podczas gdy inni posiadaja szersze uprawnienia, umozliwiajace im zar6wno
odczyt jak 1 zmiang parametrow. Tylko autoryzowany personel ma przydzielone prawa dostgpu do
systemu za posrednictwem urzadzen operatora. Gdy uzytkownik wprowadzi swdj identyfikator i
hasto, system zweryfikuje powigzane z nim prawa dostepu 1 zapewni odpowiedni dostep do
wybranych instalacji. Prawa dotyczace tylko odczytu lub nadpisywania parametrow, sa definiowane
szczegotowo dla indywidualnych parametrow instalacji. indywidualnych stron graficznych oraz
dostepu do catych instalacji, dla okreslonych grup uzytkownikow. Scisle okreslone prawa dla
kazdego uzytkownika zapewniaja czytelny podziat kompetencji i odpowiedzialnosci, co ma wplyw
na dobra wspolprace pomi¢dzy réoznymi grupami uzytkownikow.



Graficzny widok instalacji

Na ekranach stacji operatorskich przedstawiono w formie graficznej plany budynku i ich fragmenty,
z przynaleznymi im instalacjami. Uzytkownik, z poziomu tych grafik, posiada mozliwo$¢
zarzadzania parametrami monitorowanej instalacji. System umozliwia jednoczesne wyswietlanie
wielu okien o r6znych rozmiarach (r6znie rozmieszczonych na ekranie) Wartosci zadane, alarmy,
itp. moga by¢ obslugiwane bezposrednio z grafik. Warto$ci moga by¢ zmieniane, a alarmy
potwierdzane, przez wybor obiektu i kliknigcie na nim.

Projekt zaklada wizualizacj¢ wszystkich sterowanych i monitorowanych systemow w postaci
schematéw technologicznych oraz rzutoéw poszczego6lnych sekcji budynku

Przeglad danych historycznych

Podglad danych historycznych (rejestru zdarzen) dostarcza uzytkownikom dostep do wszystkich
zdarzen, ktére wystapily w systemie. Zdarzenia oraz dziatania uzytkownika sg archiwizowane w
porzadku chronologicznym w bazie danych historycznych i mogg by¢ przegladane w kazdym
momencie.

Archiwizacja trendow

Funkcja archiwizacji stuzy do usuwania danych z dziatajacych w czasie rzeczywistym baz danych.
Jest niezbedne Zeby po pierwsze, stworzy¢ przestrzen dla nowych danych w przypadkach, kiedy
pojemnos$¢ jest ograniczona, a pdzniej zapisa¢ dane w odpowiedniej formie. Przeniesione dane sg
archiwizowane w bezpiecznej lokalizacji w celu pdzniejszego odtworzenia i przedstawienia w razie
potrzeby. Dane sg archiwizowane automatycznie na podstawie czasu powstania oraz ilo$ci
zgromadzonych danych lub manualnie przez uzytkownika.

6.1 Przechowywanie i skladowanie materialow
Wszelkie materiaty 1 urzadzenia przewidziane do wbudowania muszg by¢ zgodne
z postanowieniami kontraktu, wymaganiami i warunkami Specyfikacji Technicznych
1 poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materiatow 1 urzadzen dostarczanych na teren budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie
1 wbudowanie zgodnie z zalozeniami.
Wszelkie uzyte w dokumentacji przetargowej nazwy producentdw oraz typy urzadzen nalezy
rozumie¢ jako przyktadowe. Dopuszczone jest stosowanie rOwnowaznych materiatow
1 urzadzen innych producentoéw spetniajacych parametry techniczno-eksploatacyjne po
uzyskaniu akceptacji Zamawiajacego.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy zachowaty swoja
jakos$¢ 1 przydatno$¢ do robot oraz zgodnos¢ z wymaganiami ST 1 byty dostepne do
kontroli. Miejsca sktadowania materiatéw bedg po zakonczeniu robot doprowadzone
przez wykonawce do pierwotnego stanu.

6.2 Kontrola materialow
Na wniosek Zamawiajgcego, Wykonawca zobowigzany jest na wlasny koszt
dostarczy¢ materiaty do badania wiasciwosci lub dostarczy¢ probki materiatu do laboratorium
w celu ich przebadania zgodnie z obowigzujagcymi normami. Miejsca czasowego sktadowania
materialdow uzgodnione z Inwestorem organizuje Wykonawca.

6.3 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy 1 urzadzenia nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez nadzor inwestorski.
Jesli Inwestor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robdt niz te,



dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez
Inwestora. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i niezaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem

1 niezaptaceniem.

7. Wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta wykonawcy. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do
pracy. Bedzie on odpowiadat wymaganiom ochrony srodowiska i1 przepisom jego uzytkowania.
Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia kopii dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, w przypadku, gdy wymagaja tego przepisy. Jakikolwiek
sprz¢t, maszyny, urzadzenia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy zostang
niedopuszczone do robot.

8. Wymagania dotyczace Srodkow transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktére
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t 1 whasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym umow3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inwestora, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
Wykonawcy. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy beda usuwane
z placu budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do placu budowy.

9. Odbior prac
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
1. Odbiorowi robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
2. Odbiorowi czesciowemu
3. Odbidr koncowy
4. Odbiodr ostateczny

9.1 Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robdt. Odbioru robdt dokonuje nadzor inwestorski.
Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem nadzoru inwestorskiego. Odbioér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie nadzoru inwestorskiego.
Jako$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
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pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

9.2 Odbiodr czesSciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czeséci robdt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robdt dokonuje nadzor inwestorski.

9.3 Odbior koncowy robot
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
piSmie o tym fakcie nadzor inwestorski.
Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa ponize;.
Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnos$ci nadzoru inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan
1 pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektowa 1 ST. W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, komisja przerwie
swoje czynno$ci 1 ustali nowy termin odbioru koncowego.

9.4 Dokumenty odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot

odbioru koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Wykonawca robét, po ich zakonczeniu zgtasza do odbioru zakres okreslony w dokumentacji

projektowej. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ do odbioru koncowego dokumentacje

powykonawcza, ktora powinna zawierac:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- aprobaty techniczne, szczeg6lowe specyfikacje techniczne

- certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodnosci

- dziennik budowy

- dokumentacje na wykonanie robot towarzyszacych, protokoty odbioru i przekazania tych
robot wihascicielom urzadzen

- instrukcje obstugi 1 uzytkowania instalacji

9.5 Odbior ostateczny
Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny nastepuje przed uplywem terminu rekojmi i gwarancji.
Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbior koncowy robot”.

10. WYKONANIE ROBOT
- RE 1 Montaz koryt i drabin kablowych,
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Korytka mocowac¢ do $cian i do konstrukcji wsporczych rur oraz podwieszac¢ do stropow. W ciggach
gtownych stosowa¢ dwa korytka ulozone rownolegle; osobne dla przewodow sitowych i
sterowniczych. Na podejsciach do urzadzen dopuszcza si¢ wspolne koryto kablowe pod warunkiem
zastosowania przewodow o odpowiedniej izolacji.

W projektach branz elektrycznej przewidziano zapasy miejsca w korytach kablowych dla nielicznych
przewodow instalacji BMS.

- RE 2 Ulozenie kabli i przewodow sterowniczych,

Catos¢ instalacji uktada¢ w korytkach kablowych i rurach ostonowych RL. Podejscia przewodow
do urzadzen automatyki wykona¢ w gigtkich rurkach PESZLA. Unika¢ zblizen przewodow
sterowniczych- szczeg6lnie magistral komunikacyjnych do przewoddéw zasilajacych.

Ekrany magistral komunikacyjnych uziemia¢ w rozdzielnicy BMS, zachowac¢ ciaggto$¢ ekranow na
calej trasie magistrali.

- RE 3 Pomiary pomontazowe,

Po wykonaniu instalacji elektrycznych wykona¢ pomiary:

- skutecznosci samoczynnego szybkiego wytaczania zasilania,
- pomiaru stanu izolacji,

- badania wytacznikow réznicowopradowych,

- rezystancji uziemienia.

- RE 4 Montaz rozdzielnicy,
W branzy Elektrycznej pozostawiono wolne miejsce do montazu urzadzen AKPiA i BMS.

- RE 5 Programowanie, tworzenie wizualizacji,

Algorytmy sterujace musza zosta¢ uzgodnione z technologami branz sanitarnej i medyczne;j.
Powinny uwzglednia¢ prace caloroczng instalacji, stan pracy normalnej, awari¢ agregatu Wody
Lodowe;.

Opracowane grafiki powinny by¢ intuicyjne, zawiera¢ sygnaty sterujace, pomiary, nastawy
parametrow, legendg i1 teksty pomocy.

- RE 6 Uruchomienie,

Po zakonczeniu okablowania i programowania nalezy przeprowadzi¢ Uruchomienie systemu BMS.
Podczas uruchomienia nalezy sprawdzi¢ kazdy z sygnatow sterujacych i czujnikéw podtaczonych
do systemu BMS. Sprawdzenia te nalezy wykona¢ przy wspotudziale dostawcow systemow
powigzanych z BMS. Z uruchomienia nalezy sporzadzi¢ protokét 1 wydruk z trendéw kluczowych
warto$ci mierzonych.

11. Podstawa platnoSci
Ustalenia ogélne
Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce w oparciu projekt
wykonawczy, specyfikacj¢ techniczng wykonania robot oraz przedmiar robot, ktory nalezy
traktowac jako materiat pomocniczy do sporzadzenia oferty.
Cena ryczaltowa obejmuje:
» koszty pracy sprzegtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzegtu na teren budowy

1z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)
» koszty posrednie w sktad ktoérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,



12

pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenia energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robdt, wydatki dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawg placow, ekspertyzy dotyczace wykonanych robét, ubezpieczenia oraz koszty
Zarzadu Przedsiebiorstwa Wykonawcy,

» zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych

wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot 1 w okresie gwarancyjnym



